采购需求
一、货物需求一览表
	序号
	货物名称
	技术参数
	数量
	单价限价（元）

	1
	三维激光扫描机器人
	1.尺寸信息：≥152mmx145mm x90mm；
2.激光波长：≥820mm,不可见；
3.重量：≤1.5kg(不含电池)；
4.激光等级Class 1(符合IEC 60825-1:2014具备眼部安全性。)；
5.扫描半径：0.5m-45m；
6.电池容量：每块电池最多支持70站扫描；
7.视场角：水平360°、垂直 305°；
8.测距精度：≥3mm；
9.工作温度：0°C to +40°C；
10.WLAN：IEEE 802.11 acla/b/g/n 2x2， MIMO作为现有网络中的访问点或客户端(2.4和5GHz)；
11.USB：USB3.0和TYPE-C；
12.数据传输：1.WLAN连接；2.支持远程控制，拓展应用场景；
13.APP：支持iOS和Android；
14.扫描速度：≥1,000,000 点秒；
15.云平台：支持；
16.储存容量：≥256G；
★17.数据输出：墙面平整度、墙面垂直度、开间进深、室内净高、房间方正度、阴阳角方正、顶板水平度极差、地面水平度极差、地面平整度、门窗洞口尺寸、墙面地面面积；（响应文件中提供产品功能截图证明并加盖供应商公章）
18.多端分享：手机、PAD、PC、云端多端协同共享数据，实时分享一线真实数据；
19.图纸矢量化：具有二维图纸矢量化（BIM化）功能；
20.自动原位标注：CAD图纸自动原位嵌套实测爆点数据并的功能，并将实测标签点位直接结合CAD图纸进行呈现；
★21.趋势问题分析：结合图纸BIM信息进行爆点数据分析；（响应文件中提供产品功能截图证明并加盖供应商公章）
★22.场景能力：可以识别混凝土面、砌筑面、ALC墙体面并针对性测量；可以自动识别梁墙柱、门窗、配电箱等构件，实现自动下尺及规避下尺；（响应文件中提供产品功能截图证明并加盖供应商公章）
23.逆向建模系统：场景功能项目管理、多站点扫描、扫描现场自动精细拼接、模型渲染、模型查看、模型分享、数据上传、点云输出、点云格式转换；
★24.深化辅助系统：项目管理、渲染模型查看、下载、分享、多站点扫描、自动精细拼接、坐标录入、人工智能识别构件、完整空间自动语义建模、连续空间BIM模型（IFC格式）方正房间自动找方、自动生成施工完成面坐标；（响应文件中提供产品功能截图证明并加盖供应商公章）
25.点云共面、点云转正，CAD软件中点云平立面剖切、点云截面后自动描线、自动出CAD图。
	1台
	150000

	2
	航拍无人机
	航拍无人机含遥控器、飞行器、高亮屏、ND镜套装、电池、充电管家、单肩包等配件，详细参数如下：
一、飞行器
1.起飞重量：≥724克；
2.尺寸：折叠（不带桨）：长≥214.19毫米，宽≥100.63毫米，高≥89.17 毫米；展开（不带桨）：长≥266.11毫米，宽≥325.47毫米，高≥106.00毫米；
3.最大上升速度：≥10米/秒；
4.最大下降速度：≥10米/秒；
5.最大起飞海拔高度：≥5800米；
6.最长飞行时间：≥40分钟；
7.最长悬停时间：≥40分钟；
8.最大续航里程：≥30公里；
9.最大抗风速度：≥12米/秒。
二、相机
1.影像传感器
广角相机：1 英寸 CMOS，有效像素 ≥5000 万；中长焦相机：1/1.3 英寸 CMOS，有效像素 ≥4800 万。
2.镜头
广角相机：视角：≥84°；等效焦距：≥24 mm；光圈：≥f/1.8；对焦点：0.5 米至无穷远；
中长焦相机：视角：≥35°；等效焦距：≥70 mm；光圈：≥f/2.8；对焦点：3 米至无穷远。
3.最大照片尺寸
（1）广角相机：≥8192×6144；
（2）中长焦相机：≥8064×6048。
4.照片拍摄模式及参数
（1）广角相机：单张拍摄：1200 万像素和 5000 万像素；多张连拍：1200 万像素，3/5/7 张；5000 万像素，3/5 张；
（2）中长焦相机：单张拍摄：1200 万像素和 4800 万像素；
多张连拍：1200 万像素，3/5/7 张；4800 万像素，3/5 张；
5.图片格式: JPEG/DNG（RAW）。
6.视频格式：至少支持MP4。
7.支持文件系统：至少支持exFAT。
三、云台
1.稳定系统：三轴机械云台（俯仰、横滚、偏航）。
四、电池（≥3块）
1.容量：≥4276毫安时；
2.重量：≥247克；
3.能量：≥62.5瓦时；
4.充电环境温度：5℃至40℃；
5.充电耗时：≤80分钟（搭配便携充电器）；≤60分钟（搭配桌面充电器和充电管家）。
五、充电管家
1.输入：USB-C：5伏至20伏，最高5安；
2.输出（充电）：电池接口：12伏至17.2 伏，最高5安；
3.输出（USB）：USB-C：5伏，3 安；9伏，5安；12伏，5安；15伏，5安；20伏，4.1安；
4.充电方式：3块电池轮充。
六、遥控器
1.最长续航时间：未给移动设备充电情况下：≥3小时；给移动设备充电情况下：≥1.5小时；
2.支持的最大移动设备尺寸：长≥180毫米，宽≥86毫米，高≥10毫米；
3.工作环境温度：-10℃至40℃；
4.充电环境温度：5℃至40℃；
5.充电时间：小于等于2小时；
6.电池容量：大于等于9.36瓦时（3.6伏，2600毫安时）；
7.重量：≥320克；
8.尺寸：长≥104.2毫米，宽≥132 毫米，高≥45.2毫米。
	8套
	12000

	3
	智图软件
	智图软件是一款融合新一代重建技术的三维建模软件，可支持可见光精准高效二三维重建以及激光雷达的数据处理。结合无人机，形成从数据采集到数据处理，再到数据应用的软硬件一体化解决方案，使航测工作更加简单、高效和精细。
1.高质量二三维模型输出：能通过照片迅速生成高精度三维模型、点云、真正射影像（TDOM）和数字表面模型（DSM）。支持用户调整模型网格数量或二维地图分辨率，并导出多种行业常用格式，便于集成和后续应用。
2.高精度测绘：依托测绘无人机采集数据与智能算法的深度融合，实现免像控条件下的厘米级测绘精度，并支持三维网络模型、点云和二维地图等多种成果输出。
3.现场出图、快速高效：以极致的重建速度为核心优势，能快速完成数据处理，小型项目更是支持现场出图。
4.融合二三维重建：支持激光雷达与可见光数据的深度融合，通过激光雷达一次采集，可同时输出高精度的点云、二维地图和三维网格模型。
5.厘米级精度：通过 RTK、PPK 等定位技术，能够对激光雷达采集到的点云数据进行处理，实现免像控精度，能够为高标准测绘、工程监测等应用场景提供可靠的数据保障。
6.应用场景丰富：支持基于本地实景三维模型或点云（或第三方点云）结果选择拍摄目标，自动生成拍摄航点及航线，同时可显示航点对应的模拟相机图传画面，让航点选择更精准，航线规划更合理，实现巡检作业流程自动化。
7.支持大规模场景重建：支持高效处理大范围激光雷达点云数据，1GB 可用内存即可处理约 1GB 点云数据，轻松应对大场景作业。
8.多场景航测的硬件协同：与行业无人机及配套设备深度兼容，适用于多种航测场景。
★9.须包含建筑施工计算软件1套，含有施工图、脚手架、模板、塔吊、临时工程、垂直运输、降排水、钢结构、混凝土、起重吊装、基坑、土石方、冬期施工等不少于13个计算模块，可对危大工程进行安全专项方案的编制与审核，并进行实施管理。（响应文件中提供产品功能截图证明并加盖供应商公章）
★10.建筑施工计算软件中，拥有“搁置主梁验算”、“脚手架对楼盖影响验算”、 “模板支架对楼盖影响验算”、“梁模板（斜立杆）”、“多排悬挑架主梁验算”、“盘扣式脚手架”、“碗扣式脚手架”、“满堂脚手架”、“满堂支撑架”、“附着升降脚手架”、“HR重型门架”、“塔吊格构式钢平台基础”等计算模型。（响应文件中提供产品功能截图证明并加盖供应商公章）
★11.塔吊计算模块中，塔吊桩基础桩类型包含预制圆桩、预应力管桩、预制方桩、预应力空心方桩等类型。（响应文件中提供产品功能截图证明并加盖供应商公章）
★12.起重吊装模块中要包含“起重机智能选择（含液压汽车起重机、履带式起重机、桁架臂汽车起重机）”、“起重机工况核算”、“起重机稳定性验算”、“构件中心计算”、“吊耳计算”、“吊装配件”、“桅杆式起重机”等。（响应文件中提供产品功能截图证明并加盖供应商公章）
	1套
	36000

	4
	高性能工作站
	1.机型：品牌商用台式机终端
2.主板芯片组：DMI通道最大可支持8条，PCI Express 通道数可支持24条，USB 端口数最大可支持14个，
3.CPU：不低于 2.1GHZ基础主频/20核/28线程/末级缓存33MB；
4.内存：32GB DDR5-4800，最大支持64GB或以上；
5.硬盘：≥1TBSSD M.2固态硬盘；
6.声卡：高清音频声卡；
7.网卡：千兆网卡；
8.显卡：RTX3050 8G 独立显存及以上；
9.机箱电源：16L以下立式机箱， 500W及以上高效电源；
10.输入设备：USB接口抗菌键盘鼠标；
11.显示器：与主机同品牌27"显示器，分辨率不低于1920*1080；
12.系统：出厂预装正版操作系统。
	1台
	14000

	注：技术参数标★项需按要求提供证明文件，未按要求提供的符合性审查不予通过。


二、合同履行期限
合同签订后30天内完成供货并通过验收。
三、人员培训要求
供货完成后，成交供应商应为采购人相关人员提供现场培训，培训内容涵盖基本操作、系统维护、常见故障及解决办法等，并提供操作手册、视频教程等培训资料，确保受训人员能够独立操作和日常维护。
四、质保及售后服务要求
1.质保期：供应商所投货物质保期均不低于1年，质保期自验收合格之日起算。质保期内，成交供应商对软件部分根据业务需要免费提供功能性完善服务（免费升级、故障修复等）；所供设备因材料和生产不良而产生的损坏，成交供应商应包修、包换、包退。
2.响应时间：质保期内，成交供应商接到采购人维修通知后，须在4小时内派技术人员到达现场维修。一般性故障须在12小时内修复；疑难故障或由于特殊器件影响不能及时处理的，须向采购人反馈并明确修复时间，修复标准为货物各项功能可以正常使用。
3.技术支持：接到采购人的技术服务请求时，成交供应商须及时提供服务。因处理系统软件或设备故障不及时导致采购人工作无法正常开展并造成损失的，成交供应商应赔偿采购人的经济损失。
4.成交供应商须在成交通知书发出后、签订合同前3日内，对所投产品全部功能参数开展逐项现场演示；项目验收时采购人亦将对所有技术参数及要求逐条核对，若演示或验收过程中发现产品与响应文件描述不符、存在虚假响应及弄虚作假行为的，采购人有权追究供应商违约责任，并报告相关主管部门依法处理，按规定将有关情况上报财政部门及相关行政监督部门。
五、报价要求
本项目按总价报价（其中各分项报价不能高于单价限价，否则符合性审查不予通过），其报价应包含为完成本项目所需的设备购置费、系统安装调试费、技术服务和培训费、系统维护升级费、税费、运输及保险等可能发生的一切相关费用。一旦成交，其成交价不作任何调整。
六、付款方式
供货完成且经采购人验收合格后一次性支付合同价的100%。
[bookmark: _GoBack]
